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Einsatz eines selbstlernenden Beobachters zur
StorgroRenkompensation in der umrichternahen Regelung

Selbstlernende oder adaptive Systeme kommen Uberwiegend dort zum Einsatz, wo herkdmmliche
Verfahren aufgrund des nichtlinearen Charakters der Strecke zu nicht befriedigenden Ergebnissen
fUhren oder der Aufwand fir eine explizite Modellbildung vermieden werden soll.

In diesem Vortrag wird ein selbstlernender Beobachter zur Storgréi3enkompensation vorgestel|t.
Grundgedanken sind eine mathematische A pproximation der Stérung durch eine Uberlagerung
geeigneter Basisfunktionen und eine Einstellung der Gewichte dieser Basisfunktionen tber einen
Lernalgorithmus. V oraussetzung ist, dal3 die Storgrofie tber einei.a. nichtlineare Funktion von
einem bekannten oder mef3baren Signalvektor abhangt.

Das vorgestellte Verfahren eignet sich besonders zur Storgrofienkompensation in der
umrichternahen Regelung, da die hier auftretenden Storgrofen haufig zyklisch wiederkehrend sind
oder eine Abhangigkeit von Streckenzustanden aufweisen.

Zunéchst wird die allgemeine Struktur des Beobachters abgeleitet und die Klasse der Storgrofien
durch zwel typische Beispiele umrissen. Anhand eines Beispiels, den durch das nichtlineare
Verhalten des Umrichters hervorgerufenen Spannungsfehler wird der Beobachterentwurf detailliert
beschrieben und durch ausfuhrliche Stabilitatsbetrachtungen erganzt. Realisierungsaspekte und

M ef3ergebnisse von den Versuchsantrieben schlief3en den Vortrag ab.
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