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M.Sc. Philipp Kappes, pkappes@srt.tu-darmstadt.de, S4]21 323

Hintergrund == ==
Fiir die Lehrveranstaltung Control of Drives wird derzeit eine -ttt s et | |- e et
Matlab-Anwendung entwickelt, mit welcher Lehrinhalte - spes s  ace - v s
veranschaulicht werden. Uber eine Benutzeroberfliche wird [ —— | o oretTorme comorn ‘
das gewiinschte Thema ausgewédhlt, und verschiedene e S —
animierte Visualisierungen werden angezeigt, wobei sich T T
Parameter manuell verdndern lassen. et
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Aufgaben und Voraussetzungen i “ e -
Die Grundstruktur der Anwendung, sowie |- e e ] 2=z
Visualisierungen einiger Kapitel sind bereits |, — —
implementiert. Es sollen nun die bestehenden
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Skripte erweitert und neue Anwendungen
hinzugefiigt werden.
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Es sind keine Vorkenntnisse fiir GUI in Matlab
erforderlich, da hier ein leichter Einstieg
moglich ist. Vorkenntnisse/Erfahrungen in Matlab sind

jedoch erforderlich. Auf3erdem ist der Besuch der :
Vorlesung Control of Drives von Vorteil. ‘*

Arbeitszeit und Vergiitung

Die Arbeitszeit konnen wir auf 10 bis 30 Stunden pro Monat vereinbaren und die Stelle
wird mit 11€/Stunde vergiitet.

Bei Interesse bitte kurz eine E-Mail an pkappes@srt.tu-darmstadt.de schicken oder einfach
bei mir in S4|21 323 (City Carree) vorbei kommen.
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Background B ot o
For Presently a Matlab Application is developed, wherewith e e T i
contents of the lecture Control of Drives can be - SpontespomsetcHachon || 1- Moot i chess
demonstrated. Via a graphical user interface a topic of the - Spcn v | o-ortrone corsorn
lecture is chosen, and several animated visualizations are — S —
shown, where parameters can be changed by hand. ST PR

Tasks and Requirements e N\

The main structure of the application as well as | |~ = .~ :
visualizations of some chapters are already
implemented. Now the already existing scripts
shall be enhanced and new applications shall be
added. No previous knowledge for the GUI
programming in Matlab is necessary, because
there an easy familiarization is possible.
However previous knowledge/experience with
Matlab is necessary. Additionally the lecture
Control of Drives is advantageous.

Working hours and Pay

The working hours per month can be arrange from 10 to 30 hoursandthepay .i"smi_i.€/hour.

If you are interested, please send an e-mail to pkappes@srt.tu-darmstadt.de or just come
around to my office in S4|21 323 (City Carree).
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